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Nocne migracje ptakéw

| ich obserwacje za pomoca radaru ornitologicznego

Marek Ksepko  Krzysztof Gajko
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Zrédto: Swiss birdradar The history http://www.swiss-birdradar.com
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& 3BirdRadarSystem — detekcja obiektéw w przestrzeni 4D

Procesory sygnatowe

3D fixed
CONFIGURATION

2:54

Zestaw radarow

Anallzy statystyczne
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W czasie rzeczywistym:

1. Pomiar
2. Analiza
3. Wyniki
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Zmienne srodowiskowe rejestrowane przez 3BRS

1. Trajektoria lotu — wspotrzedne XY, wysokosc¢, chwilowy i Sredni kierunek lotu
2. Predkosc lotu

3. Masa, wielkosc¢ ptakéw i ich stad

4. Klasyfikacja do grup (automatyczna) lub gatunkéw (z pomocg ornitologa)

5. Warunki pogodowe (autonomiczna stacja meteo)
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track_1
FID | Shape* Id ET_ID | ET_FromAtt ET_ToAtt | Id_1 Day HI{M|S Klasa AVG_Mass | AVG_Area Dystans
3301 | Polyline 3655 | 36553 36553 36553 | 36553 | 2013-03-07 |13 |49 [15 | LARGE_BIRD B69.266386 | 29227 38792 | 5437.838845
» | 3314 | Polyline 3668 | 366584 36684 36684 | 36684 | 2013-03-07 |13 |53 |05 | LARGE_BIRD 64.532469 | 31409.94298 | 5505.057715
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Mumber of Tracks and Sun / Rain per Hour
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Track Object Altitude Distribution

Track Object Altitude Distribution
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' ‘ 36 Track Object direction vector plot
. BinSize=500 Max radius=5000 @
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Track Direction Distribution TR{Z)
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Track Direction Distribution TP(Z2)
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Godz.: 7 - 16 Godz.: 16 -7

Zasieg: 3 km Zasieg: 3 km

Rozmiar pola: 100 x 100 m Rozmiar pola: 100 x 100 m
Wysokosc¢: 1-50 m Wysokos¢: 1-50 m
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e
100.0

Godz.: 7 - 16 Godz.: 16 - 7

Zasieg: 3 km Zasieg: 3 km &
Rozmiar pola: 100 x 100 m Rozmiar pola: 100 x 100 m
Wysokos¢: 50 - 150 m Wysokosc¢: 50 - 150 m
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Godz.: 7 - 16 Godz.: 16 -7

Zasieg: 3 km Zasieg: 3 km

Rozmiar pola: 100 x 100 m Rozmiar pola: 100 x 100.m
Wysokos¢: 150 - 300 m Wysokos¢: 150 - 300 m
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Average Mass Distribution

Number of Tracks

Termin: X1.2012, Zasieg: 5 km
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. Parametr monitoringu Obserwator (cztowiek) Radar
Pole/kat widzenia 120-150° (ostre widzenie 6°) 360°
Zasieg mate ptaki - 500 m, wieksze - 1000 m ok. 5000 m i wiecej (nawet 15 km)
Liczba obiektoéw Sledzonych jednoczes$nie 1-2, stado bez ograniczen
Okres obserwaciji (doba) dzien, czesciowo noc 24 h

Lokalizacja obserwatora

blisko planowanej inwestycji,
przez co staje sie obcym elementem krajobrazu
(wptyw na badane obiekty)

od $rodka obszaru badan
do granic ,najlepszego” zasiegu radaru
(ok. 5 km)

Putap przelotu

zalezny od doswiadczenia
(w praktyce b.duze btedy)

z dokfadnoscig metrowg
(zalezng od odlegto$ci)

Oznaczanie cech gatunkowych

dobry obserwator oznacza wiekszg czes¢ gatunkow matych
i Sredniej wielkosci do 500 m, a do 1000 m - duze ptaki

posrednio - wielko$¢ (masa) ptaka lub stada,
jego liczebno$¢, predkosc i typ lotu

Kolizyjnos¢

obserwator moze prowadzi¢ obserwacie tylko z bliska, w
ciggu dnia i maks. kilku obiektow

bez ograniczen

Obiektywizm obserwacji

wiele czynnikow wptywa na wynik obserwacji — gtéwnie
doswiadczenie i znuzenie

bez ograniczen

Mozliwo$¢ obserwacji obiektéw trudnych
(np. farmy morskie)

koniecznos¢ wykorzystania kosztownych Srodkow
lokomociji i sprzetu specjalistycznego

bez ograniczen (w zasiegu)

Dostepno$¢ danych

muszg zostac przepisane z notatnika do bazy danych co
powoduje dodatkowe ryzyko popetnienia btedu

w trakcie lub zaraz po zakoriczeniu obserwacii
(ew. postprocessing trwa kilkana$cie minut)

Mozliwo$¢ reanalizy

konieczno$¢ odtwarzania pewnych cech z pamigci lub
dokumentacji

bez ograniczen

Badania poza obszarem farmy
(oddziatywania skumulowane)

oparte o istniejacg dokumentacje, ew. konieczno$¢ badan
uzupetniajacych

bez ograniczen (w zasiegu)
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Duzy zasieg wykrywania obiektow (do 8 km dla duzych ptakéw, 12-15 km dla stad)

2000

Zalety 3BRS

Jednakowa skutecznos¢ detekcji w porze dziennej i nocnej

Mozliwos¢ pracy w trybie 24/7/365

Target Atitude (m)
[=
o
(=}

Doktadnos¢ pomiarow .H

Detekcja wszystkich obiektéw wokét laboratorium (360 st.)

Obserwacja trajektorii lotu kilkuset obiektow w jednym czasie Target Range (k)
[T T -

1] i0 20 30 40 S0 60 70 80 S0 100 %

Zapis wynikow w postaci cyfrowej, utatwiajgcej szybkg analize i zmniejszajgcej liczbe btedow
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WhiosKki

- radar jest narzedziem wyostrzajgcym zmysty obserwatora
(ze wzgledu na brak mozliwosci doktadnego rozpoznawania ptakéw do gatunku)

- trwajg prace nad modelami klasyfikacji obiektowej, ktore w najblizszej przysztosci pokonajg tg przeszkode

- coraz czesciej administracja nadzorujgca procedury OS wymaga $cistej dokumentacji obserwaciji (dok.
fotograficzna, karty terenowe, ,tracklogi” GPS, a w przypadku chiropterofauny — nagrania z rejestratorow)

- inwestorzy chcg potwierdzenia wysokich kosztow monitoringu w materiale dokumentacyjnym — mapach,
modelach — chcg ,twardych” wynikow badan
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Zapraszamy na
prezentacje radaru
ornitologicznego
(parking przy CNK)



Dziekujemy za uwage ! -~
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