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Pozyskiwanie danych o srodowisku
za pomocyg bezzatogowych statkow
latajacych (UAV)



.. Robo N
Plan prezentacji

* BSL - wprowadzenie;
 Robokopter

* Funkcjonalnosci BSL
— Fotogrametria
— Skaning laserowy
— Termowizja
— Kamery wielospektralne
— Monitoring
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Technologia BSL

e Zalety wybranych platform
— Platformy wielowirnikowe
— Samoloty

* Rodzaje platform BSL
— Zastosowania :
* Wojskowe
* Cywilne
* Dostosowanie wybranego urzgdzenia dla
potrzeb projektu
— Udzwig
— Sensory

— Czas lotu
— Autonomika sterowania torem lotu platformy
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Przyktady BSL
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Sensory dedykowane pod UAV ==
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/astosowania

Ochrona srodowiska

Geologia i Geomorfologia
Hydrologia

LesSnictwo

Rolnictwo

Zdjecia i filmy w rozdzielczosci HD
Archeologia

Budownictwo

Gornictwo

Energetyka

Ochrona i monitoring
Zarzadzanie kryzysowe
Policja

Straz Graniczna

Straz Pozarna

Straz Miejska
Ubezpieczenia
Meteorologia

Geodezja i Kartografia
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Projekt fotogrametryczny
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Ortofotomapa, DTM...
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Osuwisko

SRODOWISKO
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Oczyszczalnia Sciekdw Czajka Robo A\
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Skaning laserowy
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Skaning laserowy




Termowizja

Badanie instalacji pary technologicznej i kondensatu

Tmax: 47 6C F

\

10,0C

-30, O°C
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Termomodernizacja
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Termomodernizacja
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Monitoring dzikich zwierzat
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Kamery wielospektralne
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Kamery wielospektralne

SRODOWISKO INFORMACJI 2014




Kamery wielospektralne
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Wieloryby
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Dziekuje za uwage

Krzysztof Stanczak

+48 601 845 819
www.robokopter.pl
biuro@robokopter.pl

W prezentacji wykorzystano materialy:

TERMOCERT [RESUEIELAVY!


http://www.robokopter.pl/

